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Schutzanaprtlche 



1. Bedienungseinrichtung an einem Xatheter, mit 
einem Motor (2), mit dem eine flexible Welle (17) des Katheters 
(30) urn ihre LKngsachse gedreht werden kann, einem GehMuae 

(1) , einer Kupplung (16) zum Ittsbaren Anschliesaen einea 
Katheterschlauches (18) , einem Schalter (29) zum Ein- und 
Ausschalten des Motors (2) sowie Mittel zur Energieversorgung 
des Motors (2), dadurch gekennzeichnet , dass eine mit dem 
Motor (2) verbundene Welle (5) einen durchgehenden Kanal (6) 
aufweist, durch den die flexible Welle (17) hindurchgesteckt 
1st, und dass mit der Welle (5) eine Vorrichtung (11) zum 
ISsbaren Fixieren der flexiblen Welle (17) verbunden 1st. 

2. Bedienungseinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Vorrichtung (11) zum ISsbaren Fixieren 
der flexiblen Welle (17) eine ausserhalb des GehMuae? ange- 
ordnete Klemmvorrichtung ist. 

3. Bedienungseinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, dass die mit dem Motor (2) verbundene 
Welle (5) liber ein Kegelradgetriebe (3) mit einer etwa recht- 



winklig zu ihr verlaufenden Motorwelle (4) verbunden iat. 



4# Bedienungseinrichtung nach ainem der Anaprliche 1 

bia 3, dadurch gekennzeichnet , dass am Gehause (1) ein in 
Langarichtung der nit dem Motor verbundanan Welle (5) ver- 
stellbarer Arm (12) angeordnet 1st, wobei dieser Arm (12) 
mit dem hinteren Ende eines Katheterschlauches (18) kuppel- 
bar ist. 

5 Bedienungseinrichtung nach Anepruch 4, dadurch ge 

kennzeichnet, dass dor Arm (12) mittels einer am Gehauae (1) 
drehbar gelagartan Veretell.chraube (14,15) feinveratallbar 

iat. 

6> Bedienungseinrichtung nach einem der Anspruche 1 

bia 5, dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause (1) pistolen- 
fttrmig ausgebildet ist und einen losbaren Griff teil (lb) auf- 
weist, in dem der Motor (2) und ein Akkumulator zur Stromver- 
sorgung des Motors (2) untergebracht sind. 

7. Bedienungseinrichtung nach einem der Anspruche 1 

bi8 6, dadurch gekennzeichnet, dass die flexible Welle (17) 
durch einen losbar am Gehause (1) angebrachten Deckel (7) hin 
durchgesteckt ist. 



8. Bedienungseinrichtung nach einera der Ansprllche 4 

bis 7, dadurch gekennzeichnet , dass der Arm (12) einen abge- 
vinkelten und quer zur Welle (5) verlaufenden Teil (12b) auf- 
veist, an dem eine Kupplungsvorrichtung (12) zum lBsbaren 
Befeatigen des Katheterschlauches (18) aufweist und der einen 
Durchgang (12c) fttr die flexible Welle (17) aufweiat. 

9< Bedienungseinrichtung nach einem der AnsprUche 4 

bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Arm (12) auf der Ober- 
aeite eines GehHuseteils (la) angeordnet ist und an einem 
auaserhalb des GehJiusea (1) angeordneten Betatigungsteil (15) 
verstellbar ist. 
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Bedienungseinrichtung fUr einen Katheter 

Die Neuerung betrif ft eine Bedienungseinrichtung nach 
dera Oberbegriff dea unabhHngigen Anspruchs 1. 

Eine Bedienungseinrichtung dieser Art ist durch die EP-A-0 244 058 
bekannt geworden. Mit dieser Jcann eine flexible Welle eines 
Katheters an einem aua dem Gehauae herausragenden Hebel in 
Langsrichtung verschoben und mit einem Motor rotiert werden. 
Am hinteren Ende der flexiblen Welle ist ein Schaft befestigt, 
der in einer Bohrung einer mit dem Motor verbundenen Welle 
verschiebbar ist. Die Befestigung der flexiblen Welle an 
dieser Betriebseinrichtung ist umstandlich und komplixiert. 
In ihrer Langsrichtung Jcann die flexible Welle entsprechend 
der Lange des Gehauses nur urn eine vergleichsweise kurze 
Strecke verstellt werden. 

Der Neuerung liegt die Aufgabe tugrunde, eine Bedienungsein- 
richtung der genannten Art su schaffen, welohe dies* Nach- 
teile vermeldet und die trottdem kostengUnetig herstellbar 
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i3t. Die Bedienungseinrichtung soli zudem funktionssicher 
und handlich sein. Die Aufgabe wird durch die Neuerung ge- 
m&as Anspruch 1 gelttst. 

Beim Montieren den Kathet^ra wird das hintere Ende der flexiblen 
Welle durch den Kanal soweit hindurchgesteckt , dass sie hinten 
aus dem GehHuse herausragt. Am herauaragenden Teil wird nun 
die flexible Welle in ihrer LSngsrichtung verschoben, bis die 
Spitze der flexiblen Welle die gewtlnschte Position erreicht 
hat. Anschlieaaend wird die flexible Welle lSsbar fixiert. 
Die flexible Welle muss lediglich eine roinimale LHnge auf- 
weiaen und aomit nicht genau auf die LHnge des Katheter- 
achiauchea abgelMngt werden. Der Verachiebungnweg der flexiblen 
Welle iat unabhangig von der Grtfsse der Bedienungseinrichtung . 

Nach einer Weiterbildung der Neuerung iat die Vorrichtung zum 
lSsbaren Fixieren der flexiblen Welle eine Klemmvorrichtung. 
Diese kann so eingestellt werden, dass die flexible Welle 
nun in ihrer Lfingsrichtung von Hand verschoben werden kann, 
trotzdem aber beim Drehen der Welle von dieser raitgenommen 
wird. 

Die Weiterbildung gemJiss Anspruch 4 besitzt einen verstell- 
baren Arm, mit dem der Katheterschlauch in seiner LSngsrichtung 
verschoben werden kann. Diese Bedienungseinrichtung eignet 
aich insbesondere fttr einen Thrombembolektomiekatheter . Bei 
diesem kSnnen die flexible Welle und der Katheterschlauch un- 
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abhangig voneinander jeweila in LJingarichtung ver8tellt werden. 
Hierbei hat es sich als besondera nUtzlich erviesen, wenn der 
Arm mittels einer Verstellschraube feinveratellbar iat. Weitere 
vorteilhafte Merkmale ergeben sich aua den Ubrigen AnaprUchen. 

Ein Auaftthrungabeispiel der Neuerung wird nachfolgend anhand 
der einzigen Figur naher orlSutert. Die Pigur zeigt einen 
Teilschnitt durch eine erf indungagemaaae Bedienungaeinrichtung 
und einen Thrombembolektomiekatheter . 

Wie die einzige Figur zeigt, weiat die Bedienungaeinrichtung 
ein piatolenformiges GehHuae 1 mit einem Oberteil la und einem 
aufgeachraubten Grifft.il lb auf. Im Griffteil lb sind ein 
Motor 2 aowie ein hier nicht gezeigter Akkumulator unterge- 
bracht. Mit einem am GehHuae angebrachten Schalter 29 kann 
der Elektromotor 2 ein und ausgeschaltet werden. Im GehHuae- 
teil la sind zwei Lager 9 und 10 untergebracht, an denen eine 
mit dem Motor 2 verbundene Welle 5 drehbar gelagert 1st. Die 
Welle 5 verlauft aenkrecht zu einer Motorvelle 4. Mit einem 
Kegelradgetriebe 3 wird die Bewegung der Welle 4 auf die Welle 
5 Ubertragen. Die Welle 3 besitzt einen durchgehenden koaxialen 
Kanal 6, der in einem Ansatz 8 eines aufgeachraubten Deckela 
7 fortgeaetzt iat. An der vorderen MUndung dea Kanala 6 be- 
findet aich eine mitdrehende Klemmvorrichtung 11 mit einer 
Klemmmutter 11a, die auf eine HUlse lib aufgeachraubt iat. 
Die HOlae lib iat drehfeat mit der Welle 5 verbunden und be- 
.itzt innen Klemmbacken lie, mit den n Uber die Klemm.chraube 
lla eine flexible Welle 17, die durch den Kanal 6 hindurchge- 
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steckt 1st, fixiert wtrd. Die flexible Welle ragt am hinteren 
Ende aus dem GehMuse heraus und lBsst aich an dieaem heraus- 
ragenden Teil iw wesentlichen unbegrenzt in Wngsrichtung ver- 
schieben. 

Auf der Oberseite dea GehHuseteils la ist ein winkelformiger 
Arm 12 mittels einer Stellschraube 14 in LMngsrlchtung dea 
Kanals 6 verstellbar. Die Stellschraube 14 ist am GehMuseteil 
la fixiert und wird_an einem herauaragenden Kopf 15 gedreht. 
Der Arm 12 weist einen turn Kanal 6 parallelen Schenkel 12a 
aowie einen senkrecht dazu verlaufenden Schenkel 12b auf. Are 
Schenkel 12b ist eine Kupplungsvorrichtung 16 bafeatigt, mit 
welcher lttsbar ein Katheterschlauch 18 am Arm 12 bafeatigt 
werden kann. Bel einer Verstellung dea Arms 12 wird der Katheter 
achlauch 18 bezttglich der Welle 17 bzw. dea GeMiuses 1 in 
Uingsrichtung verstellt. Die Kupplungsvorrichtung 16 iat handels 
Ublich und wird hier nicht nSher erlHutert. Ebenfalls handels- 
Ublich ist ein am Katheterschlau 18 angebrachtes Verzweigungs- 
stUck 19, das hier einen Anschluss 20 fUr eine hier nicht 
nMher gezeigte Pumpe aufweist, mit welcher im Lumen des Katheter 
schlauches ein Unterdruck erzeugt werden kann. 

Der mit der Bedienungseiinrichtung verbunde Katheter 30 be- 
steht im wesentlichen aus dem einlumigen Katheterschlauch 18 
und der flexiblen Welle 17. Am vorderen Ende der Welle 17 
ist ain Kspf 22 angeordnet. Dieser Kopf 22 ist in Arbeits- 
stellung hinter der MUndung 21 dea Katheterschlauchea 18 an- 
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geordnet. Mit ihm wird die durch die MUndung 21 in den Schlauch 
18 eingeeaugtes Thrombenmuterial zerkleinert. Der Kopf 22 
rotiert mit der Welle mit einer Umdrehungszahl von etwa 20 
bis 100 Umdrehungen pro Minute, 

Zur Behandlung einer Thrombose wird der Katheter «30 in dem 
zu behandelnden Gefaas soweit vorgeschoben, bis die MUndung 
21 sich nahe vor der Thrombose befindet. Durch Drehen der 
Schraube 14 wird nun die MUndung 21 bei gleichzeitiger Rotation 
des Kopfes 22 vorgeschoben. Hierbei wird rait der oben genannten 
Purope losgelttstes Thrombenmaterial in den Schlauch 18 gesaugt 
und bereits kurz hinter der MUndung 21 mit dem Kopf 22 zer- 
kleinert. Der Kopf 22 kann am herausragenden Ends der flexiblen 
Welle 17 sehr schnell und beliebig weit in den Schlauch 18 
zurUckgezogen werden, beispielsweise um eine Verstopfung im 
Schlauch 18 aufzulttsen. 



